URZAD MIASTA W TUSZYNIE

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

DOT. PRZEBUDOWY DROGI POWIATOWEJ NR 30161
GORKI DUZE — JUTROSZEW — GRANICA GMINY TUSZYN
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D.01.01.01. ODTWORZ:,ENIE (WYZNACZENIE TRASY 1 PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH)

1 Wstep

1.1. Przedmiot 88T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specylikacji lechnicznej sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy i jej punktow
wysokosciowych w zwigzku z przebudows drogi powiatowej 30161 Gorki Duze — Jutroszew
— granica gminy Tuszyn o lacznej dlugoser diug. 3,739 km.

1.2.  Zakres stosowania S8T
Szczegolowa specylikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.

1.3, Zakres robot objgtych SST
Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych wymienionych w punkcie 1.1 obejmuja:
a. sprawdzenic wyznaczenia sytuacyjnego i wysokodciowego punktdéw gldwnych osi trasy i
punktéw wysokodciowych
b. uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi)
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosSciowych (reperéw roboczych)
. zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie

[

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdl jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosc z
Dokumentacja Projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2 Materialy

Do utrwalania punktow giéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym umieszezone poza granicg robot ziemnych, w
sasiedztwie punktdw zalamania trasy i powinny mieé srednicg od 0,15 do 0,20 i diugosé
od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktoéw nalezy stosowaé paliki drewniane Srednicy od 0,05
do 0,08 m. i dtugosci okoto 0,30 m., a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni
bolce stalowe srednicy 5 mm.

Swiadki powinny mieé diugosé okolo 0,50 m. i przekréj prostokatny.
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3 Spregt

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:
B tedolity lub tachimetry

B niwelatory

B dalmierze

W tyczki

W laty

B tasmy stalowe, szpilki

4. Transport

Srodkiem transportu dla sprzetu i materiatéw jest samochéd dostawezy lub inny
gwarantujacy przewozenie sprzetu i materialdw w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

3 Wykonanie robot

. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie 7z obowigzujacymi Instrukcjami
Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).
Przed przystapieniem do robot Wykonawcea powinien przejaé od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspdtrzedne punktéw glownych trasy oraz reperdw.
W oparciu o dostarczone materiaty Wykonawca przeprowadzi obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szezegdlowego wylyczenia robét.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. O ewentualnych blgdach Wykonawca powiadamia
Inspektora Nadzoru. Roboty dodatkowe wynikajace z roznic akceptowane przez
Inspektora Nadzoru obcigzaja Zamawiajgeego, zas nie zaskceptowane przez Inspektora
Nadzoru obcigzaja Wykonawceg.
Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong i utrzymanie wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane
przez. Zamawigjgcego zostang zniszezone przez Wykonaweg swiadomie lub w skutek
zaniedbari, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

. Wszystkic pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza
do obowigzkéw Wykonawcey i zostang zrealizowane na jege koszt.

Punkty wicrzchotkowe trasy 1 inne punkty glowne powinny by¢
zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a
takze dowiazane do punktéw pomocniczych polozonych poza graniea rob6t ziemnych..
Repery zakladaé réwnie poza granicami robot ziemnych wykorzystujac punkty stale na
stabilnych istniejacych konstrukejach lub budowlach wzdhuz trasy drogi lub zaktadac w
postaci stupkdw betonowych lub grubych ksziattownikow stalowych osadzonych w gruncie w
sposdb wykluczajacy osiadanie zaakceptowany przez Inspektora Nadzor.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy niz 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawiazaniu do
reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawicrajgce wyrazne i

jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzednej.
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Tyczenie osi jezdni i jej krawedzi nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacig
projektowa oraz inne dane geodezyjne przckazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji patistwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

O$ powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i posrednich w odleglosciach nie
wiekszych niz 20 m.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w terenie w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niZ 5 cm. Rzgdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej.

6. Kontrola jakoSci robdt

Kontrole jakogei prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) osi
trasy i punktéw wysokodciowych nalezy prowadzi¢ wyg zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK z dokladnoéciami tyczenia podanymi w punkcie 5 oraz specyfikacjach
opisujacych dany asortyment robét.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest jeden km odtworzonej (wyznaczonej) trasy w terenie. Obmiar
wykonany w terenic nic powinien obejmowaé jakichkolwiek dodatkowo wykonanych
prac, nie raakceplowanych przez Inspektora Nadzoru.

8. Odbior robot

Odbiér robdét dokonuje Inspektor Nadzoru po sprawdzeniu prawidlowosei wykonania robot i
na podstawie szkicow i dziennikéw pomiardw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyingj.

D.02.01.01. WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH KAT. I-V

i Wistep

1.1.  Przedmiot SST

Prrzedmiotem ninicjszej szezegdtowej specyfikacji technicznej sq wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét ziemnych zwiazanych z przebudows drogi powiatowej
30161 Gorki Duze — Jutroszew — granica gminy Tuszyn o geznej dhugodei dhug. 3,739 km,

1.2.  Zakres stosowania SST

Szezegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robit wymienionych w punkeie 1.1.

1.3.  Zakres robot objgtyeh SST /




Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
wykopow i obejmuja technologig robdt zwiazang z wykonaniem koryta pod jezdnig,
chodniki, wjazdy. Zakres zgodny z tabela robét ziemnych 1 dokumentacjg projekiowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Glehokosé wykopu- roznica rzgdnej terenu i rzgdnej robot ziemnych wyznaczonych

w 08 wykopu.

1.4.2. Wykop plytki -wykop, kiorego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezicnia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych
prac zwigzanych z przebudowa drogi

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przed przystapienie do wykonania robot ziemnych Wykonawca powinien zapoznad sig Z
przebiegiem urzadzen podziemnych wystepujacych na odeinku prowadzonych robot.
Przebieg tych urzadzen Wykonawea oznacza trwale w terenie za pomoca znakow
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Zabezpieczenia skrzyzowaf wykopu 7
urzadzeniami podziemnymi powinno byé wykonane w sposéb wskazany przez
uzytkownikow tych urzadzeri i powinno byé uwzglednione w stawce jednostkowej robot.
Roboty w obrebie urzadzen podziemnych prowadzié recznie pod nadzorem i w sposob
podany przez uZzytkownika urzadzen.

Wykonawca zabezpiccza dojazd shuzb specjalnych (np. strazy pozarnej) i dojscia do
posesji na koszt wlasny.

2. Materialy

Grunty z wykopow powinny by¢ przez Wykonawceg w maksymalnym stopniu wykorzystane
do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga byé wywiczione na odklad
tylko wiedy ody stanowia nadmiar objetosci robot ziemnych

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw Wykonawca zagospodarowuje we
whasnym zakresie wywozac je na odklad.

3. Sprzet

Wykonawca robot ziemnych powinien wykaza¢ sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego
sprzetu do:
B odspajania i wydobywania gruntow: narzgdzia mechaniczne, koparki, ladowarki
B jednoczesnego wydobywania i przemieszezania grunlow: rowniarki, spycharki,
spycharko - koparki :
W transportu mas ziemnych: samochody wywrotki, samochody skrzyniowe
B sprzgtu zageszezajgeego: walce, ubijaki, ptyty wibracyjne
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Wybér srodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu, jego objgtosei, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci
transportu, Wydajno$é srodkéw transportu powinna byé ponadto dostosowana do wydajnoscei
sprzetu uzywanego do wykonywania wykopow.

Przewiduje sie urycie:
—ciggnikéw z przyczepami samowyladowezymi
-samochodow samowyladowezych

s Wykonanie robot

5.1.Dokladnos¢ wykonywania wykopow
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze
przekraczaé +1 em i -3 cm.

5.2.0dwodnienie wykopow

Wykonawca ma obowiazek takiego wykonania robét , aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawilgoceniem, tj. aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie
prowadzenia robot spadki zapewniajace prawidiowe odwodnicnie. Jezeli w skutek zaniedban
Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu i spowoduje to ich trwalg nieprzydatnode,
Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwick dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego 7a te czynnosci
jak réwniez za dowieziony grunt.

5.3.Zaggszczanie wykopow

Wskaznik zaggszezenia na glebokoscei od 0 do 50 em od powierzchni robot ziemnych
powinien by¢ nie mniejszy niz 1,0. W innym przypadku grunty nalezy dogesci¢ do
wymaganego wskaznika przed utozeniem warstw konstrukeyjnych .

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy grunty
{(nadkladu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0.3 m.

7 chwila przystapicnia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim
jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnosé budowlana. Moze si¢ odbywac jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, kiére nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu - koryta.
Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
wyzej warunkéw obcigza Wykonawee.

5.4.Zakres robot
Zakres wykonywanych masowych robot ziemnych jest zgodny tabels rob6t ziemnych podana
w dokumentacji projektowej a takze obejmuje wykonanie koryta na poszerzeniu.

6. Kontrola jakoéei robat

Polega ona na ocenie zgodnosci robét z niniejsza SST 1 dokumentacja projekiowa.
Szezegdlowa uwage nalezy zwrdcicé na:
B whasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych i wysigkow wodnych
B odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajgey ich wiasciwosei
B rapewnienie statecznosci skarp
B dokladnosei wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie)

B sageszezenie gomnej strefy korpusu - koryta w wykopie ;
B zageszcrenie gruntu po wykonaniu robot poprzecznych /721)




Kontrolg nalezy prowadzié z czgstotliwoscia gwarantujaca nalezyte wykonanie robot.
7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru dla robét ziemnych masowych jest 1m3 wykopu w stanie
rodzimym, a dla korytowania 1 m2 o glebokosci okreslonej w projekcie.

8. Odbidr robét

Wykopy uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, wymogami niniejszej
SST jezeli wszystkie wyniki badan beda pozytywne. W przypadku gdy cho¢ jeden element
badan wykonano niezgodnie z wymogami niniejszej S5T Wykonawca zobowigzany jest
doprowadzié roboty do zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je ponownemu odbiorowi.

D.04.02.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. Wsiep

1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegdtowej specyfikacji technicznej sa  wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z przebudowa drogi powiatowej 30161
Gorki Duze — Jutroszew — granica gminy Tuszyn o tacznej dtugosci dhug. 3,739 km.

1.2.  Zakres stosowania 35T
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dekument przetargowy i
kontraklowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych 88T
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznic

1.4. Okredlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
polskimi normami .

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacia projektowy, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

2.1.  Stosowane materiaty
Materialami stosowanymi przy wykonaniu podbudéw wedlug zasad niniejszych SST

i
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B piasek zgodny z PN-B-11113:1996 (tylko na odcinkach wymaganych dekumentacja
projektows)

B kruszywo lamane zgodne z PN-B-11112:1996

Przewiduje sie uzycic kruszywa ze skaly bazaltowej klasy 11 gatunku 2. W przypadku

zastosowania kruszywa innego niz bazaltowe (spetniajacego wymagania normy)

Wykonawca przedstawi wyniki badan Inspektorowi Nadzoru, kitore postuzg do

akceptacji kruszywa.

Kruszywo transportowane na budowe najlepiej whudowywa¢ bezposrednio do

przygotowanego i odebranego przez Inspektora Nadzoru koryta i warstwy podsypkowe].

W innym przypadku kruszywo sktadowaé w sposob uniemozliwiajacy zmicszaniu 2

innym kruszywem, zanieczyszczeniu, nadmiernemu zawilgoceniu i rozsegregowaniu sig.

2 Sprzet

Do wykonania podbudowy nalezy stosowac:

B sprzet mechaniczny do rozkladania kruszywa dostosowany do wiclkosci koryt
(jereli jest to mozliwe)

W walce statyczne i inne w zaleznoéci od potrzeb oraz ubijaki i zageszczarki
mechaniczne do zastosowania w migjscach trudno dostepnych dla innego sprz¢tu

B beczkowozy w przypadku koniecznosci stosowania i braku mozliwosei korzystania
z wody z wodociggu

B inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Niektare roboty moga by¢ wykonane recznie z zgoda Inspektora Nadzoru.

4. Transport

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego
Zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych.

Transport wody
Woda moze by¢ dostarczana cysternami.

5. Wykonanie robét

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z zaakeeptowang przez. Inspektora Nadzotu
krzywa uziarnienia i wilgotnosci optymalnej wbudowywac tak, aby grubosé roztozone;
warstwy luznego kruszywa po jej zageszezeniu byla rowna grubosci warstwy zatozonej w
dokumentacji projektowej. Spadki poprzeczne i podiuzne zgodne 2 dokumentacjg .

Operacja zaggszezania powinna byé prowadzona , az do osiagnigcia wskaznika zageszozenia
podbudowy nic mnigjszego niz 1,0 wg normalnej proby Proktora zgodnie z PN-B-04481
(metoda 11 ).

Wilgotnosé kruszywa podczas zaggszezania powinna byé rowna wilgotnosci optymalne;,
okreslonej wg normalnej préby Proktora, zgodnie z PN-B-04481:1988 (metoda 11 ) z
tolerancja +1% i -2%.




6. Kontrola jakosci robot

6.1.Sprawdzenie w zakresie :

B yriarnienia i wilgotnodci kruszywa, zageszezenia warstwy i zawartosci
zanieczyszczen obeych - dwa badania na dziennej dzialce roboczej lecz nie mniej
niz 2 na 600 m2,

B stopicn przekruszenia ziaren, zawartos¢ ziaren nieforemnych, granica ptynnosci,
wskaznik plastycznosci, Scicralnosé, odpornodé na dziatanie mrozu, wskaznik
piaskowy oraz zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych - jeden raz na max 6000m2
i przy kazdej zmianie proby pobierania.

Wszystkie kruszywa nie spetniajgce w/w wymagan zostang przez Inspektora Nadzoru
odrzucone. Wykonawca przedlozy $wiadectwo zgodnosci na kruszywo przeznaczone do
whudowania.

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanej podbudowy:

B grubosé z tolerancja po zaggszezeniu na plus i minus 2 em - jeden pomiar co 20 m.
Suma dozwolonych odchylen warstw konstrukcyjnych nie moze negatywnie
oddzialywaé na konstrukcjg nawierzehni jako catosci oraz jej trwalosé.

B no$nosé i zageszezenie - wg metody Proktora lub w przypadku gdy nie jest to
mozliwe za pomoca metody obeigzefi ptytowych peprzez poréwnanie modutéw
odkszialcenia. Wartos¢ stosunku widrnego do pierwotnego modutu odksztalcenia
okreslonych zgodnie z

BN-64-8931-02 nie powinna by¢ wigksza niz 2.2,

B rownosé podiuzna - do 12 mm, 1 pormiar na 20 m. (mierzona lata 4-o metrowa lub
planografem)

B rownosé poprzeczna do 12 mm, 1 pomiar na 20 m. (micrzona fatg i poziomica)

B spadek poprzeczny - lolerancja do 0.5% - 1 pomiar co 20 m. i w punktach
charakterystycznych

B odchylenic od projektowanej osi drogi - do 3 cm, 1 pomiar co 20 m.

B rzedne wysokosciowe krawedzi 7 tolerancja do 1 cm, nalezy wykonaé 1 pomiar co
20 m. lub na kazdym poszerzeniu.

Poziom jakodci wykonanej podbudowy nalezy uznaé za zgodny z wymaganiami ninicjszej
SST, jezeli wszystkie wyniki badan speiniaja wymagania podane wyzej. W przypadku
stwicrdzenia uchybiefi w wykonaniu Inspektor Nadzoru poleca wykonanie poprawek i okresla
termin ich wykonania.

i Obmiar robot

Jednostkg obmiaru jest 1 m2 (jeden metr kwadratowy) wymaganej grubodci
wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie na podstawie
dokumentacji projektowej i pomiaru w terenie. Obmiar przeprowadzony w lerenie nie
powinien obejmowaé jakichkolwick dodatkowo wykonanych powierzchni nie
wykazanych w dokumentacji projektowej lub nie zaakeeptowanych przez Inspektora
Nadzoru. :

8. Odbi6r robdt

8.1.  Ogodlne zasady odbioru robdt




Tnspektor Nadzoru oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawce
zgodnie z p.6

8.2.  (Odbiér robol zanikajacych i ulegajacych zakryein
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryeiu podlegaja:
B odbior koryia
B odbior dolnych warstw konstrukeyjnych

D.05.03.05 NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO,
WARSTWA WIAZACA I SCIERALNA

1. Witep

1.1.  Przedmiot 88T

Przedmiotem niniejszej szezegdlowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem robot bitumicznych dot. przebudowy
drogi powiatowej 30161 Gorki Duze — Jutroszew — granica gminy Tuszyn o Iacznej dhugosci
dhug. 3,739 km.

1.2.  Zakres stosowania 88T
Szezegotowa specylikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Usialenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy
wykonywaniu:
B warstwy wiazacej , wyrownawcze]j i wzmacniajacej z betonu asfaltowego policistego
(/12 grubosci zgodnej z projektem
B warstwy scieralnej 7 betonu asfaltowego cislego 0/8 grubosei 4 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym
skfadzie i uziamieniu

Mieszanka mineralno - asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednia ilodcia asfalt,
wytworzona w okreslony sposéb spelniajaca okreslone wymagania

Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno - asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernic
stopniowanym, ulozona i Zageszezona

Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu
zwigkszenia jego przyczepnosci do kruszywa

Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygelowana do ulozenia warstwy z
mieszanki mineralno — asfaltowej



1.5. Ogélne wymagania dotycrace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z SST,
dokumentacj projektows i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

Warstwa wigzaca i $cieralna powinny by¢ wykonane z betonu asfaltowego zgodnie
norma PN-8-96025:2000 dla ruchu KR1 -2,

3. Sprzegt

Roboty nalezy wykonywaé ptzy pomoey sprzgtu mechanicznego.
Wykonawea powinien posiadac:
wytwornie mas bitumicznych o mieszaniu cyklicznym lub ciagtym
ukdadarki do ukladania mieszanck mineralno - asfallowych typu zaggszezanego
skrapiarki
walce stalowe gladki, lekkie i srednie
walce ogumione ciezkie o regulowanym cisnieniu w oponach
samochody samowyladowcze 7 przykryciem brezentowym

4, Transport

Transport micszanki betonu asfaltowego powinien spetniac nastepujgce warunki:
W do transportu mieszanek mozna uzywaé wylacznie samochodéw - wywrotek
W czas transportu nie moze przekraczaé 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem
warunku temperatury whudowania
B powierzchnie wewnetrzng skrzyni samochoddw - wywrotek przed zatadunkiem
nalezy spryska¢ w niezbednej ilosci srodkiem zapobiegajacym przyklejaniu sig
masy
W samochody muszg by¢ wyposazone w plandeki, ktorymi nalezy przykrywac
transportowang mieszanke
B skrzynie samochodowe powinny byé dostosowane do wspotpracy z uktadarka w
czasie wytadunku
Zaleca si¢ zastosowanie samochodéw - termoséw z podwojnymi Sciankami skrzyni
WYpOSa¥onej W System grzewczy.

5. Wrykonanie robdt
5.1 Projektowanie mieszanek mineralno - bitumicznych {opracowanic recepty)

Za opracowanie recept odpowiada Wykonawca, kiory przedstawia je Inspekiorowi Nadzoru
do zatwierdzenia w lerminie z nim ustalonym. Recepta powinna by¢ opracowana na
konkretnych materiatach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i przy wykorzystaniu
reprezentatywnych probek tych materialow.
Projektowanie mieszanki mineralno - asfallowej polega na:

B doborze sktadnikow mieszanki

B doborze optymalnej ilodci asfaltu

B okresleniu jej whasciwosci i porownaniu wynikow z zatozeniami projektowymi




Qkilad mieszanki mincralno - asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych metoda Marshalla.

5.2 Wytwarzanic mieszanek

Mieszanke mineralno - asfaltows produkowaé w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
ciaglym zapewniajacej prawidtowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenie i wymieszanic
oraz. zachowanie temperatury skiadnikow i gotowej mieszanki .

Tolerancja dozowania sktadnikéw: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednic
przeptywomierza, lecz nic wigcej niz plus minus 2% w stosunku do masy sktadnika.
Produkeja moze odbywac si¢ jedynie na podstawie recepty laboratoryjnej opracowanej przez
Wykonaweg lub na jego zlecenie i zatwierdzonej przez Inspektora Nadzoru.

Temperatura wytworzonej mieszanki z asfaltem D70, bezposrednio przed wysytka na budowe
powinna wynosi¢ od 135 do 165 st. Celsjusza, a z asfaltem D50 od 140 do 170 st. C.

5.3. Przygotowanie podioza

Podloze powinno byé wyprofilowane, réwne ustabilizowane i nosne. Powierzchnia podtoka
powinna by¢ sucha i czysta. Dopuszczalne nieréwnoscei:

B pod warstwe scieralng - 9 mm

B pod warstwg wigzaca - 12 mm
Przed roziozeniem mieszanki warstwy podbudowy nalezy skropi¢ emulsja asfaltowg lub
asfalterm uplynnionym w ilosci 0,3 - 0.5 kg/m2. Powierzchnie czolowe kraweznikow, wlazow
wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub materiatem uszczelniajgeym
vaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru

5.4. Ukladanie warstwy

Mieszanka mineralno - asfaltowa powinna by¢ wbudowana ukladarks wyposazong w uktad z
automatycznym sterowaniem grubogci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie 2
dokumentacja projektows. Grubosé warstwy wiazacej i Scieralnej po zageszezeniu zgodna z
projektem.
Uktadanie warstwy musi si¢ odbywaé w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych ). suchej
i cieplej pogodzie w temperaturze powyzej plus 5 st. C. Zabrania si¢ ukladania mieszanki w
czasie ciagtych opad6w i silnego wiatru (>16m/s). Temperatura wbudowywanej mieszanki
nie powinna by¢ niZsza niz podana w p. 5.2.2. Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie
Zageszczania powinna wynosic nie mniej niz:
B dlaD50 135stC.
B dlaD70 125st. C.
B Zapegszczanie mieszanki nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku srodkowi.
Zlacza powinny byé wykonane w linii prostej rownolegle lub prostopadle do osi
drogi. W przypadku rozkladania mieszanki calq szerokoscia warstwy, zlacza
poprzeczne wynikajace z dziennej dziatki roboczej powinny by¢ rowno obciete,
posmarowane lepiszczem i zabezpieczone listwa przed uszkodzeniem. W
przypadku ukladania mieszanki polowa szerokosci warstwy wystgpujace
dodatkowo zlacze podiuine nalezy zabezpieczy¢ jak zlycze poprzeczne. Zlacze
podiuzne uktadanej warstwy powinno byé przesunigte co najmnicj 15 cm

wzgledem zlacza podiuznego poprzedniej warstwy.
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[ Kontrola jakosei robét

Kontrola powinna dotyczyé prawidlowosei wykonania poszezegolnych elementow,
zgodnosci wykonanych robot z dokumentacija projektowa i SST. Sprawdzenie powinno
odbywaé si¢ zardwno w trakcie robot jak i po ich zakonczeniu. W zaleznosci od badanych
cech, kontroli dokonuje sig poprzez oceng wizualng lub pomiar. Badanie wbudowanych
materialow i oceng jakosci wykonanych robot wykonaé zgodnic z Instrukcja DPT-14.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest 1 m2 utozonej warstwy nawicrzchni z betonu asfaltowego.
Obmiar ednosi sig do zakresu objetego dokumentacja projektowa i uzgodnionego przez
Inspektora Nadzoru.
8. Odbidr robdt
Odbioru robot nawicrzehniowych dokona¢ na podstawie wynikéw badan
laboratoryjnych, pomiaréw cech geometrycznych oraz ogledzin wizualnych. Jezeli

jakikolwick element zostanie wykonany nieprawidlowo , to Inspektor Nadzoru okreéli termin
usuniecia usterek i zgloszenia robdt do ponownego odbioru.
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